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ForTorque® g.pwenk-Drehmodule

LinTorque® y,p.prehmodule

« Systemischer Modulbaukasten flir Hub-Dreh-Applikationen
* Hoch dynamisches servoelektrisches Antriebssystem

» Besonders fiir groBe Fremdtragheitsmomente geeignet

* Endlos drehend

* Drehzahlen bis 400 UPM, Drehmomente bis 4,0 Nm

« Vorschubkrafte bis 1.024 N, Hiibe bis 330 mm

LinTorque® - der systemische Baukas
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ForTorque® Schwenk-Drehmodule sind schlanke dynamische servo-
elektrische Dreheinheiten. Das System besteht aus einem hoch dre-
henden Servomotor, einer Winkelsensorik, einem hoch untersetzten
spielarmen Getriebe und einem Abtriebsblock, der mit einem groBzlgig
ausgelegten und sehr steifen Lager ausgestattet ist. ForTorque®
Schwenk-Drehmodule zeichnen sich durch eine geringe Eigenmasse
aus.

Durch die Verwendung eines Getriebes sind ForTorque® Schwenk-
Drehmodule besonders fir Anwendungen mit groBen Fremdtragheits-
momenten geeignet. Wegen des hohen Wirkungsgrades der eingesetz-
ten Getriebe lassen sich mit akzeptabler Genauigkeit Giber den Motor-
strom Prozessmomente ermitteln und auch das maximale Abtriebsmo-
ment begrenzen.

Schwenk-Drehmodule Bei ausladenden Schwenkarmen, bei Rundtakttischen und bei exzentri-
ForTorque® schen Anwendungslasten sind ForTorque® Schwenk-Drehmodule die
bevorzugten und dynamischen rotativen Positioniersysteme.

ForTorque® Schwenk-Drehmodule

) Spitzen- Spitzendreh-  Getriebe- max. Durch- Gewicht
ForTorque Moment zahl untersetzung Fremdtrag- messer
Drehmodule heitsmoment  am Abtrieb
Ubersicht [(Nm] [UPM] ' [Gramm]
FT01-2520 0,7 400 20 5 25 229 1P20
FT01-25L20 1,0 400 20 10 25 274 IP20
FT01-3518 1,9 360 18 20 35 553 1P20
FT01-35L18 3,0 360 18 40 35 673 IP20
FT01-4550 4,0 150 50 200 45 905 1P20

Technische Anderungen vorbehalten!

LinTorque® Hyb-Dreh-Module

LinTorque® ist ein Kombinationsprodukt, dass als systemischer
Baukasten aus den Linearmotor-Modulen HMO1 unserer HighDy-
namic® Serie und aus unseren ForTorque® Schwenk-Drehmodulen
zusammengesetzt wird. Die groBe Modularitat beider Produktfami-
lien ergibt eine extreme Flexibilitdt und Variantenvielfalt fir die
Kombination der LinTorque® Hub-Dreheinheiten. HighDynavmic®
Linearmotor-Module sind bis zu Spitzenkraften von 1.024 N verfug-
bar. Somit kbnnen kombinierte rotative und lineare Fuge- und Ferti-
gungsprozesse automatisiert realisiert werden.

Den Anforderungen nach héchsten dynamischen Produktionsabldu-
fen wird mit diesen Produkten wie immer Rechnung getragen.

LinTorque® Hub-Drehmodule -

eine Kombination von
HighDynamic® Linearmotor-Modulen
und ForTorque® Drehmodulen

F Spitzen- Dauerkraft mit max. max. max. EUE
L_!nea,rmOdUIe(@ kraft nat. / forcierter lieferbarer Geschwindig- ~ Beschleuni-  breite
f_,ur LmTorque v Hub keit gung
Ubersicht (N] [mm] [m/s?]

HMO01-23x80 67 15/25 260 5,0 150 44
HMO01-23x160 137 31/48 280 5,0 150 44
HMO01-37x120 255 51/92 280 5,0 150 60
HMO01-37x240 308 53/100 280 5,0 150 60
HMO01-48x240 585 145 /255 330 5,0 150 70
HMO01-48x360 1.024 203 /354 300 5,0 150 70

Andere Hiibe auf Anfrage.
Technische Anderungen vorbehalten!
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LinTorque® ynd LinTorque® Controller und Software

Die Positioniercontroller der Serien A1100, B1100, C1100,
C1200, E1100 und E1200 sind flr die Ansteuerung von
ForTorque® und LinTorque® Antrieben abgestimmt. Somit kén-
nen sowohl fiir den Drehantrieb als auch fir den Hubantrieb
Positioniercontroller mit identischem Zwischenkreis, gleicher
Hardware und gleichen Schnittstellen eingesetzt werden. Die
Positioniercontroller beinhalten den Wechselrichter, die Bahn-
steuerung und die Schnittstellen zu Gbergeordneten Steuerun-
gen. Gangige Feldbusschnittstellen und parallele I/O's ermdg-
lichen die einfache Anbindung an tbergeordnete Maschinen-
steuerungen.
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LinTorque® Designer

Abgestimmt auf ForTorque® Drehantriebe und
HighDynamic® Linearmotor Module, stehen passende
Werkzeuge als Bedien- u. Parametriersoftware zur Verfu-
gung.

Mit den kostenfreien Softwaretools werden die Positionier-
controller parametriert und es lassen sich, von einfachen
Punkt zu Punkt Positionieraufgaben bis hin zu komplexen
Ablaufprogrammen, die verschiedensten Anwendungen
programmieren. Die verschiedensten Antriebsaufgaben
und Bewegungsvorgange sind so einfach zu konfigurieren.
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ForTorque® und LinTorque®
Positioniercontroller

Mit dem LinTorque® Designer steht ein Auslegungswerk-

zeug fur lineare Bewegungen zur Verfigung, mit dem fast
beliebige Bewegungs- und Kraftverlaufe simuliert werden
kénnen.

In der integrierten Produktdatenbank wéahlt man die pas-
senden LinTorque® Antriebskomponenten aus. Anwen-
dungen kénnen sekundenschnell analysiert und nach un-
terschiedlichen Kriterien optimiert werden, ohne dass
aufwandige manuelle Berechnungen durchgefihrt werden
mussen.
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www.fortorque.de |

LinTorque® Parametrierungs-Tool
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In der linearen
Direktantriebstechnik
gehort unser
Unternehmen zu den
filhrenden Anbietern
von Systemlésungen
in Deutschland! Schwenk-Drehmodule
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S
Linearmotor- und

Mechatronik-Systeme
aus einer Hand!

LLinearmotor-ModuIe, AchsenJ
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Felsweg 18

35435 Wettenberg

Germany

Tel.: +49-(0)641-48017-0

Fax: +49-(0)641-48017-15

eMail:  ja2@ja2-gmbh.de

Web: www.ja2-gmbh.de
www.fortorque.de
www.lintorque.de
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Handling-Systeme aus einer Hand!




