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Quick Linearmotor-Systeme

» Lineares elektrisches Direktantriebssystem

» Spitzenkrafte bis 27,6 N

* Hubbereich bis 120 mm

» Préazise und hoch dynamisch fur Positionieraufgaben
* Im gesamten Hubbereich frei positionierbar

 Hohe Lebensdauer dank Direktantrieb

Die Linearmotor Technologie fr den industriellen E insatz!



QUICK Linearmotor-Systeme

QuickShaft® Linearmotoren sind tubulare elektromagnetische
Direktantriebe! Die lineare Bewegung wird ohne Zwischenschal-
tung von Getrieben, Spindeln, Riemen, Zahnstangen oder Kur-
venscheiben elektromagnetisch erzeugt.

Der Motor besteht lediglich aus zwei Teilen, dem Stator und
dem Laufer. Der Laufer ist ein prazises Edelstahlrohr, in das
Neodym-Magnete eingebaut sind. Im Stator befinden sich die
Motorwicklungen, die Gleitlager fur die Lauferfihrung und die
Positionssensoren.
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QUICK
Quick Shaft® Spitzen- kontinuier-  Stator- Stator ~ Stator Laufer max. Laufer Schutz-
kraft abh.  liche Kraft  kdrper Léange Masse Durch- liefer- Masse je  art
Motordaten vom Con-  mit nat. Quer- messer  barer 100 mm
Ubersicht troller Konvektion  schnitt Hub Lange
[N] [N] [mm] [mm] [g] [mm] [mm] ca. [d]
LM1247 Serie
LM1247-XXX 10,7 3,6 12,5x12,5 49,4 49 6,31 120 23 1P20
LM2070 Serie
LM2070-XXX 27,6 9,2 20x20 74 148 12 120 77 1P20
XXX: Hub
Die lieferbaren Hublangen und Lauferlangen sind unserem Datenblatt zu entnehmen!
Technische Anderungen vorbehalten!
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Quick Linearmotor-Module

QMo1 QuickDynamic® Linearmotor-Module sind mecha-

tronische Systeme, in die QuickShaft® Servoantriebe

integriert sind. Mit ihren niedrigen bewegten Massen,

hohen Tragzahlen und hohen Momentenbelastungen ist

die einfache mechanische Integration der Linearantriebe

in die Applikation mdglich. Besonders bei engen Platz-

verhdltnissen ist die schmale Baubreite von nur 20 mm

vorteilhaft.

Quick ®
: : ® verwendeter  Spitzen- Dauer- max. bewegte  max. max. Schutz-
Q.UICkDynam I Direktantrieb  kraft kraft liefer-  Schlitten- Geschwin- Be- art
Emear_mOdme barer ~ masse digkeit schleu-
Ubersicht Hub nigung
(N] (N] [mm]  [q] [m/s] [m/s?]

QMO01-1247 LM1247 10,7 3,6 120 33 50 150 IP20
QMO01-2070 LM2070 27,6 9,2 120 37 5,0 150 IP20

Technische Anderungen vorbehalten!

www.quickdynamic.de
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QUICKSHAFT Controller und Software

Die Positioniercontroller der Serien A1100, B1100, C1100,
C1200, E1100 und E1200 sind auf die LM-Linearmotoren
abgestimmt. Sie beinhalten den Wechselrichter, die Bahn-
steuerung und die Schnittstellen zu tibergeordneten Steue-
rungen.

Gangige Feldbusschnittstellen und parallele I/O's ermdglichen
die einfache Anbindung an tbergeordnete Maschinensteue-
rungen.
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www.quickdynamic.de
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In der linearen
Direktantriebstechnik
gehort unser
Unternehmen zu den

fuhrenden Anbietern
von Systemldsungen
in Deutschland! )
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Linearmotor -Systeme
aus einer Hand!
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Felsweg 18

35435 Wettenberg

Germany

Tel.: +49-(0)641-48017-0

Fax: +49-(0)641-48017-15

eMail:  ja2@ja2-gmbh.de

Web: www.ja2-gmbh.de
www.quickdynamic.de

QuickShaft® ist das eingetragene Warenzeichen
der Firma Dr. Fritz Faulhaber GmbH & Co. KG!
Technische Anderungen vorbehalten!
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