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1.1 Historie der Parallelkinematiken

JUNG

Parallelkinematik-Roboter sind seit den
friuhen 1980er Jahren bekannt!

Auszug aus der
Patentschrift von

Prof. Reymond Clavel
9 EPFL 1985

R
ANTRIEBSTECHNIK U.
AUTOMATION GMBH
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1.2 Historie der Parallelkinematiken JUNG rousrioncmen

Prinzipiell wird bei Parallelkinematik-
Robotern zwischen 2D- und 3D-
Kinematiken unterschieden.

Seit Markteinflihrung dieser Robotertypen
sind rotative Antriebe die angesagten
Servoaktuatoren.

Werkbilder Beckhoff
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2.1 Demonstratoren JUNG oo omss

In den 1990er Jahren werden kompakte und
kostengiinstige lineare Direktantriebe im Markt
eingefuhrt. Hierdurch ergeben sich auch fir die
Robotik neue Bewegungskonzepte!

1998 wird in Nurnberg auf der SPS IPC Drives
von der Fa. NTI AG LinMot® erstmals ein
Demonstrationsmodell mit zwei Linearmotoren
und einer 2D-Parallelkinematik gezeigt.

Werkbild LinMot®
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2.2 Demonstratoren

JUNG ANTRIEBSTECHNIK U.
AUTOMATION GMBH

2005 wird in Nurnberg auf der SPS IPC Drives
von der Fa. Jung Antriebstechnik u. Automation
GmbH ein Demonstrationsmodell mit zwei
Linearmotoren, einem Gewichtsausgleich und
einer 2D-Parallelkinematik aus CFK gezeigt.
Der Name ParaPicker® wird erstmals im Markt
verwendet.

£

Werkbilder JA2 GmbH
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3.1 3D-Deltakinematiken JUNG Vrousmioncusn

2010 wird auf der MOTEK in Stuttgart von den
Firmen inotec AP GmbH und Jung Antriebstechnik u.
Automation GmbH der 4-achsige Deltaroboter
ParaPicker® PPO03 mit drei Linearmotor-Modulen
und einer Drehachse vorgestellt.

‘ ParaPicker

Werkbilder
inotec AP GmbH u. JA2 GmbH
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3.2 2D-Deltakinematiken JUNG Urousmoncusn

Die Firma Jung Antriebstechnik u. Automation
GmbH greift ihr ParaPicker® Konzept von 2005
wieder auf. 2013 wird auf der MOTEK in
Stuttgart das ParaPicker® Pick&Place PP02
Industriehandling vorgestellt.

Werkbild JA2 GmbH
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