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QuickShafte Konstruktion

Lineare DC-Servomotoren

® Lager

@ Lagerdeckel

® Spule

® Gehiuse

® Platine

® Hallsensoren

@ Kabel

Abdeckung

® Lauferstab mit Magneten
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QuickShafte Genauigkeit der internen Hall-Positionssensorik

Spezifikation gem. QickShaft-Motordatenblatt
Wiederholgenauigkeit: +/- 0,05 mm
Absolute Genauigkeit: +/- 0,12 bis +/- 0,4 mm (motortypabhangig)
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Ursachen fir die absolute Genauigkeit:
Mechanische Toleranzen,
Toleranzen im Magnetfeld der einzelnen Magnete

Ursachen fir eine endliche Wiederholgenauigkeit:

. . Sensor-, Ubertragungs- u. Verstirkerrauschen,
tatsachlicher mechanischer Hub A/D-Wandlerauflésung




