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Wie DCKleinstantriebe
drehmomentstarke Schwenk-
Drehmodule fir ausladende
\Werkstiicke in Schwung bringen

Bevvegu
Dynami

Wer in der Handhabungs- und Montagetechnik eine effiziente un platzsparende Losung fiir typische Bewegungsablaufe wie
Drehen, Schwenken, Schrauben, Rollen oder Wickeln sucht, fiir den diirften die Schwenk-Drehmodule der »ForTorque«-Baureihe
des deutschen Kinematikspezialisten Jung Antriebstechnik u. Automation k_urz JA?) interessant sein. Denn die Endlosdreher
eignen sich fiir das hochdynamische Verdrehen ausladender Werkstiicke mit groﬁem Tragheitsmoment und auBermlttlg angeord-
neter Greifer sowie fiir den Einsatz in der Schraub- und Wickeltechnik. Biirstenlose DC-Kleinstanttiebe von Faulhaber sorgen
im Inneren der schlanken Schwenk-Drehmodule fiir deren dynamlsche Bewegung. Yon EIIen-Chrlstme Reiff und Alexander Homburg

Eine Fluid-Drehdurchfihrung far
Pneumatik oder Vakuum um beispiels-
weise einen pneumatischen Greifer
mit Druckluft zu versorgen.

as Unternehmen JA? hat seinen Sitz in
D der nordlich von GieBen gelegenen
Gemeinde Wettenberg in Hessen und
gilt als kompetenter Technologiepartner fir An-
wender aus dem Maschinenbau und der produ-

zierenden Industrie. Der Schwerpunkt liegt bei
hochdynamischen Anwendungen, die auch hin-

sichtlich ihrer Positioniergenauigkeit keine
Wiinsche offenlassen. Der »ForTorque«-Bauka-
sten fir Schwenk-Dreh-Anwendungen ist Teil
eines mechatronischen Gesamtprogramms, zu
dem aktuell eine groBe Auswahl linearmotori-

scher und rotativer Servoaktuatoren zur bran-
chendbergreifenden Realisierung effizienter
Einachs-, Pick&Place- und Portalldsungen fiir die
Handhabungs- und Montagetechnik gehéren,
Ein typischer Anwendungsfall fur die kleinsten

Schwenk-Drehmodule ist beispielsweise das Zu-
schrauben kleiner Kosmetik- oder Pharmabehal-
ter auf engem Raum in vollautomatisierten Ver-
packungslinien. Genauso eignen sich die Modu-
le aber auch, wenn Greifer oder Werkstlicke ge-
schwenkt werden. mUssen, zum Beispiel zur
Montage oder Vereinzelung von Produkten.
Aufgebaut als Baukastensystem stehen sechs
BaugréBen mit Durchmessern von 16, 20, 25, 35,
40 und 45 mm zur Verflgung. Das deckt Spitzen-
und Dauerdrehmomente von 0,3 bzw. 0,14 Nm
bis 4,0 bzw. 2,6 Nm ab. Die Tragheitsmomente
der Lasten ddrfen zwischen 2,0 und 200 kgcm?
liegen. Damit gibt es fUr unterschiedlichste
Handling- und Montageaufgaben passende L&-

+Die Motoren miissen
hochdynamisch arbeiten,
sich prézise ansteuern
lassen und auch von den
Abmessungen her passen.”

Withelm Jung,
Geschaftsfuhrer bei JAZ,
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Die schlanken Endlosdreher von JAZ eignen
sich fiir das hochdynamische Verdrehen aus-
ladender Werkstticke und auflermittig an-
geordneter Greifer sowie fur den Einsatz

in der Schraub- und Wickeltechnik.

sungen flir winkelgenaues Bewegen und Positio-
nieren. Um bei hohen Fremdtragheitsmomenten
die Abtriebswelle der Getriebe zu entlasten, ha-
ben die vier gréBeren Modulmodelle an der Ab-
triebsplatte eine sehr steife Lagerung bestehend
aus zwei Dinnringlagern. AuBerdem kann das
Schwenk-Drehmodul mit 40 mm Durchmesser
zusatzlich mit einer Fluid-Drehdurchfihrung fur
Pneumatik oder Vakuum ausgestattet werden,
zum Beispiel um einen pneumatischen Greifer

mit Druckluft zu versorgen. Die Kinematikspe-
zialisten von JA? treiben den Baukasten-Gedan-
ken aber noch weiter: Interessant ist die Mag-
lichkeit, die schnellen Dreher mit Linearachsen,
beispielsweise der »QuickLab«-Serie zu kombi-
nieren. Passende Adapterplatten finden sich im
Zubehdr, Das Resultat sind dann kempakte Hub-
Dreh- oder Hub-Schwenksysteme bis hin zum
funfachsigen Handlingsystem.

Hohe Dynamik und Prazision

~Das Herz unseres Automatisierungsbaukastens
sind die Antriebe, und die Anforderungen an sie
sind sehr hoch”, erklart Wilhelm Jung, Geschéafts-
fuhrer von JAZ. ,Die Motoren missen hochdyna-
misch arbeiten, sich préazise ansteuern lassen und
auch von den Abmessungen her passen.” »
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Bei den »ForTorque«-Modulen beispielsweise
konnten die blrstenlosen DC-Motoren der Bau-
reihen »B« und »BX4« von Faulhaber iberzeu-
gen. Die in Zweipol- bzw. Vierpoltechnologie
aufgebauten Motoren bauen sehr kompakt. Die
eingesetzten Ausfihrungen der Baureihe »B«
sind bei Durchmessern von 16, 20 und 35 mm
nur 28, 36 beziehungsweise 68 mm lang, liefern
dabei aber Dauerdrehmomente bis 168 mN in
der gréBten Ausfihrung. Ahnliches gilt fir die
»BX4«-Baureihe. ,Hier verwenden wir Motoren
mit 22 mm oder 32 mm Durchmesser und Dauer-
drehmomenten ven 18 bzw. 53 mNm”, verrat
Wilhelm Jung. Die Motoren werden in den
»ForTorques«-Maodulen mit Drehzahlen von bis
zu 8.000 min' eingesetzt. Fur die Untersetzung
sorgen unterschiedliche Getriebe, darunter
auch spielarme Planetengetriebe von Faulha-
ber. Letztlich ist die Getriebetechnologie mit
der jeweiligen max. Eintriebsdrehzah! das Limit
fur die max. Motordrehzahl. ,Das Unterset-
zungsverhaltnis wahlen wir dann entsprechend
der Applikation”, fahrt Wilhelm Jung fort. ,So
kdnnen wir beeinflussen, wie weit das Fremd-
tragheitsmoment mit dem Quadrat der Unter-
setzung reduziert wird. Der Motor ldsst sich
dann unbeeindruckt vom Hebel prazise regeln.
Bei unserer Wahl der Getriebe wurde besonde-
res Augenmerk auf deren Wirkungsgrad gelegt.
Denn je besser der Wirkungsgrad ist, umso pré-
ziser lasst sich das am Getriebeabgang appli-
zierte Drehmoment Gber den Motorstrom riick-
schlieBen. Ein entscheidendes Feature beson-
ders bei Schraubapplikationen, bei denen emp-
findliche Kunststoff-Teile mit definiertem Dreh-
moment verschraubt werden missen.”

Biirstenfose DC-Motoren in Zweipol-
bzw. Vierpoltechnologie von Faulhaber
bauen sehr kompakt, liefern dabei
aber hohe Dauerdrehmomente.

DC-Linearantriebe der Serfe »LM2070«
von Fauthaber: Der Luferstab wird in-
nerhalb einer selbsttragenden Drei-
phasenspule gefuhrt.

Einkabeltechnik fir
stérungsfreie Ansteuerung

Angeschlossen und gesteuert werden alle
Schwenk-Drehmaodule Gber einen einheitlichen
Bajonettstecker, Uber Einkabeltechnik und einen
Motion Controller. Bei Automationssystemen ist
der Schaltschrank aber meist vom eigentlichen
Antrieb entfernt. ,Zwischen Motor und Control-

ler im abgesetzten Schaltschrank liegen dann
schon mal 10, 20 oder noch mehr Meter”, wei3
Wilhelm Jung. Deshalb gibt es ein spezielles,
mehrfach geschirmtes Kabel, das die Motorlei-
stung und das Wegsensorsignal zwischen Motor
und Controller bis zu 30 m stérungsfrei Uber-
tragt. Das Kabel wird zugentlastet befestigt, ist
steckbar und obendrein auch noch schlepptaug-
lich, also fur den bewegten Einsatz ausgelegt.
Die Einkabeltechnologie vereinfacht auBerdem
durch die lieferbaren vorkonfektionierten Kabel-
sétze die Installation. Bei den Motion-Control-
lern hat der Anwender die Wahl, weil die einge-
setzten Motoren mit unterschiedlichen Control-
lern arbeiten kdnnen. ,Motion Controller von
Faulhaber bieten wir ebenfalls an”, ergénzt
Wilhelm Jung. Die beiden Unternehmen arbeiten
schlieBlich schon seit vielen Jahren erfolgreich
zusammen. In den eingangs erwahnten »Quick-
Labe-Linearachsen beispielsweise sind die DC-
Linearantriebe »LM2070« und »LM1247¢« im Ein-
satz, Sie sind nicht als klassische »Oberfléchen-
laufer« mit Schlitten und Fuhrung aufgebaut.
Stattdessen wird der Liuferstab innerhalb einer

selbsttragenden  Dreiphasenspule  gefihrt.
,Durch diese Konstruktion ergeben sich ein aus-
gesprochen gutes lineares Kraft-Stromverhéltnis
und eine hohe Dynamik. Zudem gibt es keine
Rastmomente, wodurch sich die Linearmotoren
fur den Einsatz in unserem »Quicklab«-Bau-
kasten besonders gut eignen”, begriindet Wilhelm
Jung abschlieBend. (R
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