Komponenten & Materialien

Die schnellen Dreher lassen sich mit Linearachsen kombinieren. Das Resultat sind kompakte Hub-Dreh- oder Hub-Schwenksysteme bis hin zum
S5-achsigen Handlingsystem.

DC-Kleinstantriebe bringen
Dynamik ins Handling

In schlanken, aber drehmomentstarken Schwenk-Drehmodulen sorgen
kleine Antriebssysteme dafiir, dass auch ausladende Werkstiicke prizise
bewegt werden.

ELLEN-CHRISTINE REIFF UND ALEX HOMBURG, BEIDE REDAKTIONSBURO STUTENSEE

er in der Handhabungs- und der For-Torque-Baureihe des Kinematik-Unter-

Montagetechnik eine effiziente  : 6 i nehmens JA? (Jung Antriebstechnik und Auto-
und platzsparende Losung fiir = : :  mation) interessant sein. Denn die schlanken
Bewegungsabliufe wie Drehen, ¢ Endlosdreher eignen sich fiir das hochdynamische
Schwenken, Schrauben, Rollen oder Wickeln | BAUGROSSEN i Verdrehen ausladender Werkstiicke mit grofiem
sucht, fiir den diirften die Schwenk-Drehmodule ! stehen zur Auswahl. ! Trigheitsmoment und aufermittig angeordneter
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Biirstenlose DC-Motoren in Zweipol- bzw. Vierpoltechnologie: Sie bauen sehr kompakt, liefern dabei aber hohe Dauerdrehmomente.

Greifer sowie fiir den Einsatz in der Schraub- und
Wickeltechnik.

Ein typischer Anwendungsfall fiir die kleins-
ten Schwenk-Drehmodule ist beispielsweise das
Zuschrauben kleiner Kosmetik- oder Pharmabehiil-
ter auf engem Raum in vollautomatisierten Verpa-
ckungslinien. Genauso eignen sich die Module aber
auch, wenn Greifer oder Werkstiicke geschwenkt
werden miissen, zum Beispiel zur Montage oder Ver-
einzelung von Produkten. Aufgebaut als Baukasten-
system stehen sechs Baugréfien mit Durchmessern
von 16, 20, 25, 35, 40 und 45 mm zur Verfiigung.
Das deckt Spitzen- und Dauerdrechmomente von 0,3
bzw. 0,14 Nm bis 4 bzw, 2,6 Nm ab. Die Trigheits-
momente der Lasten diirfen zwischen 2 und 200 kg/
cm? liegen. Damit gibt es fiir unterschiedliche Hand-
ling- und Montageaufgaben passende Losungen fiir
wickel-genaues Bewegen und Positionieren.

Um bei hohen Fremdtriigheitsmomenten die
Abtriebswelle der Getriebe zu entlasten, haben die
vier gréfieren Modulmodelle an der Abtricbsplatte
eine sehr steife Lagerung bestehend aus zwei Diinn-
ringlagern. Auflerdem kann das Schwenk-Drehmo-
dul mit 40 mm Durchmesser zusitzlich mit einer

168

DREHMOMENT
liefern die kompak-
ten DC-Motoren der
B-Baureihe.

Fluid-Drehdurchfithrung fiir Pneumatik oder
Vakuum ausgestattet werden, zum Beispiel um
einen pneumatischen Greifer mit Druckluft zu
versorgen. Die Kinematikspezialisten treiben den
Baukasten-Gedanken aber noch weiter: Interessant
ist die Moglichkeit, die schnellen Dreher mit b

Fluid-Drehdurchfiihrung fiir Pneumatik oder Vakuum,
zum Beispiel um einen pneumatischen Greifer mit
Druckluft zu versorgen.
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DC-Linearantriebe der Serie LM2070: Der Lduferstab wird innerhalb einer selbsttragenden

Dreiphasenspule gefiihrt.

Linearachsen, beispielsweise der Quicklab-Serie zu
kombinieren. Passende Adapterplatten finden sich
im Zubehor. Das Resultat sind kompakte Hub-Dreh-
oder Hub-Schwenksysteme bis hin zum fiinfachsigen
Handlingsystem.

Hohe Dynamik und Prazision
»Das Herz unseres Automatisierungsbaukastens sind
die Antriebe und die Anforderungen an sie sind sehr
hoch®, erkldrt Wilhelm Jung, Geschiftsfiihrer bei
JA2, ,Die Motoren miissen hochdynamisch arbei-
ten, sich priizise ansteuern lassen und auch von
den Abmessungen her passen.“ Bei den For-Torque-
Modulen konnten die biirstenlosen DC-Motoren der
Baureihen B und BX4 von Faulhaber {iberzeugen.
Die in Zweipol- bzw. Vierpolvariante aufgebauten
Motoren sind sehr kompakt. Die eingesetzten Aus-
fithrungen der Baureihe B sind bei Durchmessern
von 16, 20 und 35 mm nur 28, 36 bezichungsweise
68 mm lang, liefern dabei aber Dauerdrehmomente
bis 168 Nm in der grofiten Ausfiihrung. Ahnliches gilt
fiir die BX4-Baureihe. ,,Hier verwenden wir Motoren
mit 22 mm oder 32 mm Durchmesser und Dauer-
drehmomenten von 18 bzw. 53 Nm*, berichtet Jung.
Die Motoren werden in den For-Torques bis
zu Drehzahlen von 8.000 U/min eingesetzt. Fiir die
Untersetzung sorgen unterschiedliche Getriebe, dar-
unter auch spiclarme Planetengetriebe von Faul-
haber. Letztlich ist die Getriebetechnik mit der
jeweiligen max. Eintriebsdrehzahl das Limit fiir die
max. Motordrehzahl. ,,Das Untersetzungsverhiltnis
wihlen wir dann entsprechend der Applikation®,
fihrt Jung fort. ,,So kénnen wir beeinflussen, wie
weit das Fremdtrigheitsmoment mit dem Quadrat
der Untersetzung reduziert wird. Der Motor lidsst
sich dann unbeeindruckt vom Hebel priizise regeln.
Bei unserer Wahl der Getriebe wurde besonderes
Augenmerk auf den Wirkungsgrad der Getriebe
gelegt. Denn je besser der Wirkungsgrad ist, umso
priiziser ldsst sich das am Getriebeabgang appli-
zierte Drehmoment iiber den Motorstrom riick-

,,Bei unserer
Wahl der
Getriebe

wurde beson-
deres Augen-
merk auf den
Wirkungsgrad
gelegt.“

Wilhelm Jung, JA?
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Die schlanken Endlosdreher eignen sich fiir das hoch-
dynamische Verdrehen ausladender Werkstiicke und
auflermittig angeordneter Greifer sowie fiir den Einsatz
in der Schraub- und Wickeltechnik.
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schlieflen. Ein entscheidendes Feature besonders -

bei Schraubapplikationen, bei denen empfindliche
(Kunststoff)-Teile mit definiertem Drehmoment
verschraubt werden miissen.*

Einkabeltechnik fiir stérungsfreie
Ansteuerung

Angeschlossen und gesteuert werden alle
Schwenk-Drehmodule iiber einen einheitlichen
Bajonettstecker, iiber Einkabeltechnik und einen
Motion Controller. Bei Automationssystemen ist
der Schaltschrank meist vom eigentlichen Antrieb
entfernt. ,Zwischen Motor und Controller im abge-
setzten Schaltschrank liegen dann schon mal 10, 20
oder noch mehr Meter®, weifl Jung. Deshalb gibt
es ein spezielles, mehrfach geschirmtes Kabel, das
die Motorleistung und das Wegsensorsignal zwi-
schen Motor und Controller bis 30 m stdrungsfrei
iibertriigt. Das Kabel wird zugentlastet befestigt,
ist steckbar und obendrein auch noch schlepp-
tauglich, also fiir den bewegten Einsatz ausgelegt.
Die Einkabeltechnik vereinfacht auflerdem durch
die lieferbaren vorkonfektionierten Kabelsitze die
Installation.

Bei den Motion Controllern haben Anwender
die Wahl, weil die eingesetzten Motoren mit unter-
schiedlichen Controllern arbeiten kénnen. ,,Motion
Controller von Faulhaber bieten wir ebenfalls an®,
erginzt Jung, immerhin arbeiten die beiden Unter-
nehmen seit vielen Jahren zusammen. In den oben
erwihnten Quicklab-Linearachsen bspw. sind die
DC-Linearantricbe LM2070 und LM1247 im Einsatz.
Sie sind nicht als klassische ,,Oberflichenldufer®
mit Schlitten und Fiihrung aufgebaut, sondern der
Liuferstab wird innerhalb einer selbsttragenden
Dreiphasenspule gefiihrt. ,Durch diese Konstruk-
tion ergeben sich ein ausgesprochen gutes lineares
Kraft-/Stromverhiltnis und eine hohe Dynamik.
Zudem gibt es keine Rastmomente, wodurch sich die
Linearmotoren fiir den Einsatz in unserem Quick-
lab-Baukasten besonders gut cignen®, so Jung, M
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