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Automations
—__praxis

_Handhabung & Montage

Kompaktes System fiir hochdynamische XYZ-Anwendungen

Ganz einfach zum
Drelachs-Raumportal

Nicht mehr als zwei Linearmotor-Achsen, ein Linearmotor-Modul

sowie acht Schrauben und zwei kleine Schleppketten braucht JA2 fir

die Realisierung seiner dreiachsigen Raumportale.
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ie kompakten Raumportale
D von Jung Antriebstechnik u,

Automation (JA2) sind eine
ebenso einfache wie kostengiinsti-
ge Systemlosung fir automatisier-
te Handling-, Positionier-, Palet-
tier-, Priif- und Fiigeprozesse: Fiir
das Priifen der Tasten Automobil-
armaturen, fiir das taktile Positio-
nieren von Bauteilen, fiir Pick-and-
Place-Prozesse, fiir das Palettieren
von Werkstiicktrigern, fiir sensible
Fiigearbeiten und viele andere
Aufgaben der Handhabungs-,
Montage-, Sortier- und Zufiihr-
technik.
Die Raumportale lassen sich ein-
fach bedienen, brauchen nicht viel
Platz, sind rasch konfiguriert und

Marz 2020

agieren mit hochster Dynamik in
X-, Y- und Z-Richtung und bewe-
gen dabei Gewichte bis 2,0 Kilo-
gramm : Sie basieren auf der cleve-
ren  Kombination von
Highdynamic  Linearmotor-Ach-
sen des Typs HA02-37S fiir die X-
und Y-Achse und einem High-
dynamic Linearmotor-Modul der
Baureihe HMO1 fiir die Z-Bewe-

zwel

gung.
Besonders clever ist der Aufbau,
denn  Geschiftsfithrer Wilhelm

Jung stellt fir die Konstruktion
seiner Raumportale das iibliche li-
neartechnische Bewegungsprinzip
»Aktuator bewegt, Fithrung steht®
auf den Kopf. Aufgrund dieser ki-
nematischen Umkehrung benotigt
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Jungs Raumpor-
tale basieren auf
der cleveren
Kombination von
zwei Highdyna-
mic-Achsen
HA02-37S und
einem HMO01-
Linearmotor-
Modul fiir di
Z-Achse.

Firmenchef Wilhelm
Jung: .In unseren Raum-
portalen montieren wir
zwei HAD2-37S-Motoren
aufeinander, deren Mo-
torkabel sich uber nur
eine Schleppkette zufiih-
ren lassen. Das verein-
facht die Integration der
Portale erheblich.”

das gesamte System nur zwei Ka-
belschleppketten — also eine weni-
ger als man erwarten wiirde. ,In
unseren Raumportalen werden die
beiden HA02-37S-Schlitten der X-
und Y-Achsen aufeinander mon-
tiert. Thre beiden Motorkabel las-
sen sich daher tiber ein und diesel-
be Schleppkette zufithren. Das ver-
einfacht die Integration der Portale
in ihre handhabungs- oder monta-
getechnische  Umgebung  erheb-
lich®, betont Jung.

Je nach Ausfihrung entfaltet ein
solches Raumportal in der X- und
Y-Achse Kriifte von bis zu 122 N
bzw. 255 N und in der Z-Achse
Krifte von bis zu 67 N — bei Vor-
schubgeschwindigkeiten von bis
zu 5 ms/s und Beschleunigungen
von bis zu 150 m/s2. Die Wieder-

hol- und Positioniergenauigkeit

liegt bei 0,05 mm. 4
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