WERKSTOFFE

LINEARER SPRINTER AUS
CARBON UND KUNSTSTOFF

Die neuen UltraDynamic-Module von Jung Antriebstechnik und Automation (JA2) sind ausgestattet mit
Carbonfaser verstdrkten Fiithrungskdrpern und Polymer-Gleitfithrungen. So iibertrumpfen diese Leicht-
gewichte nach Angaben des Herstellers sowohl Pneumatikzylinder als auch viele klassische Linearmotor-

Aktuatoren mit Kugelumlauffiihrungen. Vor allem fir Stop-and-Go-Anwendungen mit hohen Taktraten
sollen sie die erste Wahl sein.

usstofier, Vereinzeler und Gruppierer in konventionellen Aktuatoren verfiigen sie sowohl {iber Fithrungskérper

hochautomatisierten Montage-, Sortier- und als auch iiber Stirnplatten aus CFK sowie iiber Gleitfithrungen aus ver-
Priifprozessen sind typische Anwendungen im schleififestem Spezialkunststoff. Das heif$t, sie bringen erheblich weniger
Aussetzbetrieb, die wie geschaffen sind fiir den bewegte Masse auf die Waage als etwa ein Linearmotor-Modul aus Alu
Einsatz der neuen UltraDynamic-Linearmotor- mit klassischer Kugelumlauffithrung aus Stahl. ,Bei vergleichsweise glei-
Module der Baureihe UMO1 von Jung Antriebs- cher Masse des Linearmotorlidufers ergibt sich zugunsten des UM01 eine
technik u. Automation (JA2). Im Gegensatz zu Reduktion der bewegten Masse um rund 50 Prozent!’, sagt Firmenchef

Minimierte Masse: Im Gegensatz zu konventionellen Aktuatoren verfiigen die UltraDynamic-
Linearmotor-Module der Baureihe UM01 von Jung sowohl iiber Fiihrungskérper als auch iiber
Stirnplatten aus CFK sowie iiber Gleitfiihrungen aus verschleiRfestem Spezialkunststoff. Foto: Jung
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dUltraDynamic_ vergieich JHighDynamic®

bewegte motorische
Masse fiir 160 mm Hub

210 Gramm 230 Gramm

50 Gramm bewegte
konstruktive Masse

UMO01-23x80/160 Linearmotor-Modul
in CFK- und Gleitfiihrungstechnologie

Wilhelm Jung. Die praktischen Konsequenzen daraus kénnen Ingenieure
begeistern: Ein solcher UltraDynamic-Aktuator hat weniger als 50g be-
wegte Masse, sprintet mit Beschleunigungen von iiber 250 m/s? (25 g) und
bendtigt fiir einen Verfahrweg von beispielsweise 160 mm nur noch 65 ms.
»Im Vergleich zu einem gleichgrofien Linearmotor-Modul mit klassischer
Fithrungsbahn aus Stahl unserer ebenfalls bereits masseoptimierten Bau-
reihe HM01 bedeutet das eine abermalige Reduzierung der Verfahrzeiten
um 25 Prozent®, betont Wilhelm Jung. Und wihrend dank der Gleitfiih-
rungstechnologie weder der Geschwindigkeit noch der Beschleunigung
Grenzen gesetzt sind, sichern die hervorragenden Regeleigenschaften
der passenden Positioniercontroller bei einem Schleppfehler von nur
+/- 0,3 mm hohe Prozesssicherheit und Priizision - bei dreieckigem bzw.
trapezférmigem Geschwindigkeitsprofil.

Zeit zum Umdenken

Uberall in der Automation sind heute Aktuatoren gefragt, die bei hoher
Prozessstabilitit und steigenden Taktzahlen mit maximaler Dynamik Pro-
dukte und Bauteile ausstofen, gruppieren, verschieben und sortieren.
Gleichzeitig haben die Kunden extreme Anspriiche an die Leistung von
Handhabungs- und Manipulationssystemen. Das alles erfordert ein Um-
denken bei der Konzeption, Konstruktion und Werkstoffauswahl neuer
Linearmotor-Aktuatoren. ,Weil hierbei die dynamischen Grenzwerte des
Linearmotors selbst das Maf aller Dinge ist, lag unser Augenmerk bei der
Entwicklung der neuen UltraDynamic-Baureihe UMO0O1lauf der bewegten
konstruktiven Masse und der Fithrungstechnologie. Bei gleicher Biege- und
Verdrehsteifigkeit der Konstruktion musste die bewegte Fremdmasse so
klein wie moglich gehalten werden. Da lag der Einsatz von Komponenten
aus CFK-Werkstoffen auf der Hand", berichtet Wilhelm Jung.
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\ 263 Gramm bewegte
konstruktive Masse

Direkter Vergleich: Rechts im
Bild der bereits masseoptimierte
HighDynamic-Linear-Aktuator;
links daneben der UltraDynamic
UMO1 von Jung mit abermals

um rund 50 Prozent reduzierter

bewegter Masse. Foto: Jung

HMO01-23x80/160 Linearmotor-Modul
mit klassischer Kugelumlauffitihrung

Nur das unbedingt Notwendige

Des weiteren galt es, Linearfithrungstechnologien
zuverwenden, die die Dynamik des Systems nicht
einschriinken. Dass in vielen Anwendungen von
schnellen Aktuatoren vorwiegend Aussetzbetrieb
erwartet wird, sah Jung als optimale Vorausset-
zung fiir den Einsatz von Gleitlagern aus hochver-
schleififestem Polymer. , Insofern vereint das neue
Linearmotor-Modul UMO1 innovative Werkstoff-
technik mit einem radikalen konstruktiven Design.
Bei seiner Entwicklung und Konstruktion stand
die Reduktion auf das unbedingt Notwendige an
erster Stelle - nicht allein wegen des Preises’, sagt
der Firmenchef.

Das UltraDynamic-Linearmodul UMO1von Jung
ist aktuell in zwei Motor-Baugrofien mit zwei ver-
schiedenen Hiiben von 60 bis 160 mm lieferbar.
Die Spitzenkrifte reichen von 67 bis 137 N. Pas-
send zum UMO1 gibt es Positionier-Controller zum
Anschluss an EtherCAT, Powerlink, Profinet, Ser-
cos 111, TCP/IP, Profibus-DP, CANOpen und De-
viceNet. Interessant auch: Da alle mechanischen
Anschlusspunkte der UltraDynamic-Linearmo-
tor-Module kompatibel zu jenen der HighDyna-
mic-Serie von Jungsind, lassen sich die Aktuatoren
bei der Produktlinien miteinander kombinieren, B

www.ja2-gmbh.de
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