Mechatronischer
Herkules

Linearmotor | Die Baureihe Four Dynamic von Jung Antriebs-
technik und Automation (Halle 3, Stand 3114) ist ein hyper-
dynamisches, masseoptimiertes Komplettsystem. Es entfal-
tet Geschwindigkeiten bis 5 m/s und Spitzenkréfte bis 2700 N.

Bei Four Dynamic handelt es
sich um masseoptimierte Sys-
temeinheiten mit integrierten Li-
nearantrieben, die mit aufSerge-
wohnlichen Leistungswerten be-
eindrucken: Ausgelegt fur Hube
bis 350 mm erreicht der stirkste
Motor mit einer Beschleunigung
von 150 m/s* eine Geschwindig-
keit von 5 m/s, wobei er Spitzen-
krafte bis 2700 N entfaltet. Der
Kunde erhilt einen mechatroni-
schen Muskelprotz fiir hochdy-
namische, hochbelastbare Vor-

schub-Anwendungen, die sich
mit Pneumatik- oder Hydraulik-
systemen nicht oder nur subop-
timal abdecken lassen.

Typische Montage- und Bear-
beitungsprozesse sind Stanzen,
Biegen, Prigen, Fiigen, Pressen
oder Verdichten, aber auch Do-
sieren, Stapeln, Sortieren, Zu-
fithren, Priifen oder Riitteln. All
diese Aufgaben fiihren die Mo-
toren abwechselnd oder nachei-
nander itiber mehrere Bearbei-
tungsstationen mit einer Wie-

derholgenauigkeit von +/-0,05
mm aus.

Die Motoren zeichnen sich
durch ihre schlanke und den-
noch verdrehsteife Konstruk-
tion aus. Herzstiick der Module
ist ein eisenbehafteter servomo-
torischer Direktantrieb tubula-
rer Bauform fiir den Anschluss
an 400-V-Drehstrom. Es gibt
keine Getriebe, Spindeln, Rie-
men oder ihnliche Maschinen-
elemente. ®

Stark wie die Axt im
Walde, aber kein grober
Klotz: Die Module errei-
chen Beschleunigungen
von 150 m/s*, Geschwin-
digkeiten von § m/s

und Spitzenkrifte von
2700 N. Bild: Jung (JA?)

Schon die
kleinste Rolle
tragt 50 kg

Maschinenrolle | Der Foot Master von Jung Hebetech-
nik (Halle 3, Stand 3111) mit ausfahrbarem Standfufs
weist mehrere Vorteile auf: Bereits die kleinste Rolle
kann 50 kg tragen. Die grofSte Rolle tragt 1500 kg und
wiegt nur 1,3 kg. Sie kann mit wenigen Handgriffen
eine Last transportabel machen. So konnen Maschinen,
Ausstellungsvitrinen, Werkzeugschrinke und vieles
mehr vom Standort leicht verfahren werden. Am neuen
Platz lassen sich die Rollen in sichere, standfeste Ma-
schinenfiife verwandeln. Mittels eines iiblichen Gabel-
schliissels werden die Standfiiffe abgesenkt. Rollen mit
eingebauter Ratsche benotigen kein weiteres Werkzeug.
Der Hebel der Rasche wird seitlich aus dem Gehause
herausgezogen. [
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Programmierung und
Steuerung iiber Icons

Bediengerit | Das tragbare Anzeigegerdt TB-02 von IAI Indus-
trieroboter (Halle 7, Stand 7211) hat die Form eines Tablet-PCs
und ist mit allen Produkten und Steuerungen des Herstellers
kompatibel. Mit nur einem Gerit konnen alle Anwender elek-
trische Linearantriebe, Greifer, Rotationsachsen, Tisch- und
Scara-Roboter sowie kartesische Roboter programmieren. Mit
den Abmessungen von 190 x 155 mm, bei einer Bauhdhe von
25 mm sowie einem Eigengewicht von 470 g liegt das Gerit mit
dem 7“-Farb-Touchscreen gut in der Hand und erméglicht ein
ermiidungsfreies Programmieren. Der Meniibildschirm ist iiber
die Auswahl von Icons leicht bedienbar. Eine interaktive Be-
dienerfuhrung begleitet die Pro-
grammerstellung, bei der nur
Betriebsart, Position und Ge-
schwindigkeit ausgewihlt wer-
den miissen. Eine Funktion zur
Einstellung und Uberwachung
der Gateway-Einheit gehort
ebenso zur Ausstattung. ®
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