AUTOMATISIERUNGSTECHNIK

MECHATRONISCHER
KRAFTPROTZ STATT OL UND LUFT

Piinktlich zur Motek offeriert Kinematik-Spezialist Jung (JA2 GmbH) die neue Baureihe ,Four Dynamic’
seiner Linearmotor-Module. Die hyperdynamischen und masseoptimierten Komplettsysteme dieser

Baureihe entfalten enorme Geschwindigkeiten von 5 m/s und Spitzenkrafte von sagenhaften 2.700 N.
Damit bietet das Wettenberger Unternehmen eine ebenso schnelle wie starke Mechatronik-Lésung im

Grenzbereich zwischen Pneumatik und Hydraulik.

ontagetechniker und Automatisierer, die eine leistungsstarke line-
Marlechnische Alternative zu iiberdimensionalen Pneumatikzylin-
dern oder wartungsintensiven Hydraulikantrieben suchen, sollten auf
der diesjihrigen Motek unbedingt beim Kinematik-Spezialisten Jung
vorbeischauen. Denn am Stand 114 in Halle 3 zeigt das Unternehmen
unter anderem die neusten Linearmotor-Module seiner iiberarbeiteten
Baureihe ,Four Dynamic’
Dabei handelt es sich um masseoptimierte Systemeinheiten mit integ-
rierten Linearantrieben, die mit auflergewéhnlichen Leistungswerten
beeindrucken: Ausgelegt fiir Hiibe von bis zu 350 mm erreicht beispiel-
weise der stirkste Four Dynamic mit einer Beschleunigung von 150 m/s*
eine Geschwindigkeit von 5 m/s, wobei er gewaltige Spitzenkrifte von bis
zu 2.700 N entfaltet - das ist einmalig im Bereich der Ein-Schienen-Line-
arsysteme! Der Kunde erhilt damit einen mechatronischen Muskelprotz
fiir hochdynamische und hochbelastbare Vorschub-Anwendungen, die
sich mit Pneumatik- oder Hydrauliksystemen nicht oder nur suboptimal
abdecken lassen - weil es ihnen an Dynamik, Power und Flexibilitit fehlt,
weil sie zulangsam oder zu aufwindig sind, weil sie zu verschleiffanfillig
wiren oder weil sie viel zu teuer wiirden. Typische Montage- und Bear-
beitungsprozesse fiir die Four Dynamic-Linearmotor-Module sind bei-

Stark wie die Axt im Walde aber keineswegs ein grober Klotz: Die Linearmotor-Module
der Baureihe Four Dynamic von Jung erreichen bei Beschleunigungen von 150 m/s? und
Geschwindigkeiten von 5 m/s Spitzenkrifte von bis zu 2.700 N - und das alles bei einer
Wiederholgenauigkeit von +/- 0,05 mm. Das ist einmalig im Bereich der Ein-Schienen-
Linearsysteme!

Foto: Jung

50 SPEZIAL Autom

spielsweise das Stanzen, Biegen, Prigen, Fiigen,
Pressen oder Verdichten; aber auch zum Dosie-
ren, Stapeln, Sortieren, Zufiihren, Priifen oder
Riitteln kommen sie zum Einsatz. All diese Auf-
gaben fiihren die hyperdynamischen Kraftmeier
von Jung bei entsprechender Ansteuerung auch
abwechselnd oder nacheinander iiber mehrere
Bearbeitungsstationen aus - und zwar mit einer
Wiederholgenauigkeit von +/- 0,05 mm!

Maximale Dynamik durch minimierte Masse

Wie alle Linearsysteme von Jung, so zeichnen sich
auch die Linearmotor-Module der Four Dynamic-
Baureihe durch ihre masseoptimierte, schlanke
und dennoch extrem verdrehsteife Konstruktion
aus. Herzstiick der Module ist ein eisenbehaf-
teter servomotorischer Direktantrieb tubularer
Bauform fiir den Anschluss an 400 V-Drehstrom.
Getriebe, Spindeln, Riemen oder dhnliche Ma-
schinenelemente gibt es bei diesem System nicht.
Da der Antrieb im gesamten Hubbereich frei po-
sitionierbar ist, erhilt der Anwender nicht nurein
hochdynamisches, sondern auch ein hochflexib-
les Linearsystem fiir viele verschiedene Montage-
oder Bearbeitungsaufgaben. Im Dauerbetrieb er-
reichen die Four Dynamics zudem weitaus héhere
Standzeiten als vergleichbare pneumatische oder
hydraulische Systeme - Hersteller Jung nennthier
als Richtwert fiir die Verbesserung den Faktor 100!
Passend zu den Leistungsdaten dieser hochdy-
namischen und extrem kraftvollen Linearmo-
tor-Module erhdlt der Anwender von Jung eine
Auswahl verschiedener Positioniercontroller ...

...Mehrwerte zum Artikel finden Sie in der APP!
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