Bild: Jung Antriebstechnik u. Automation GmbH

Mit den Highdynamic-Linearmotorachsen HAQZ von Jung lassen
sich auch Systemldsungen realisieren, bei denen auf einer Achse
mehrere, individuell angesteuerte Short-Motoren laufen - z.8. fir
vollautomatisierte und komplexe Sortier- und Selektierprozesse.
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Linearmotorachsen mit kurz bauenden Schlitten

Mehr Hub auf der Achse

Linearmotorachsen mit kompakten Motoren verleihen den bestiickten Einheiten kurze Gesamtlingen. Ins-
besondere Montagetechniker und Automatisierer, die mit schwierigen und beengten Einbausituationen
kdampfen, erhalten damit eine geeignete Problemlosung. Fiir die Anwendung in rauen Umgebungen werden
auch Linearmotorachsen mit schmutzabweisenden Abstreifern angeboten.

it dem jlingsten Produkt seiner Highdynamic-Familie
| stellt Jung eine Lineartechniklésung fiir die Montage-,
Handhabungs- und Positioniertechnik vor. Vor allem
Anlagen- und Apparatebauern, die ihre Systeme immer wieder
beengten Einbau- und Aktionsraumen anpassen missen, macht
die Linearachsenbaureihe HA02-375x60 das Leben leichter. Der
Grund: Das Unternehmen verwendet in diesen Achsen eine
neue Generation von Motoren, die aufgrund ihrer ungewdhnli-
chen Innenarchitektur ein sehr kompaktes und kurzes Design
haben. Da diese Short-Maotoren nur halb so lang sind wie leis-
tungsdhnliche Linearmotoren konventioneller Bauart, fallen auch
die Achseinheiten um etwa 50 Prozent kiirzer aus. Firmenchef
Wilhelm Jung erldutert: ,Da die Achsen besonders kurz bauend
sind, haben die kompakten Systeme unserer Baureihe HA02 z.B.
bei einem Hub von 160mm eine Gesamtlange von lediglich
290mm. Eine vergleichbare Linearachse mit tubularem Servoan-
trieb in konventioneller Bauweise ist ungefahr doppelt so lang;
sie beansprucht also erheblich mehr Raum.” Ein weiterer Platz-
vorteil ist, dass die Short-Motoren keine abstehenden Stecker,
sondern direkte Kabelgdnge haben.

Wie viele Motoren auf einer Achse?

In der Einflihrungsphase bietet Jung die platzsparenden Linear-
motorachsen mit Spitzenkraften von 122N und Dauerkréften von
20N an. Die nachste Variante mit einer Spitzenkraft von 255N
und einer Dauerkraft von 35N ist bereits in der Realisierung. Das
Anwendungsgebiet der Achsen ist breit gefdchert. Sie lassen sich
zum Positionieren, Schieben, Zufihren, AusstoRen und Eindri-
cken ebenso einsetzen wie zum Auf- und Abstapeln oder Palet-
tieren. ,Denkbar sind auch Systemldsungen, bei denen auf einer
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einzigen Achse mehrere, individuell angesteuerte Short-Motaoren
laufen”, sagt Jung - und denkt dabei z.B. an vollautomatisierte
und hocheffiziente Multimotorachsen fur komplexe Sortier- und
Selektierprozesse. Weitere Einsatzfelder flr die Linearmotorach-
sen erdffnen sich durch die Maglichkeit, die Short-Motoren beid-
seitig mit Abstreifern auszustatten. Auf diese Weise wird das Ein-
dringen von Staub- und Schmutzpartikeln in den Motor verhin-
dert, sodass dieser auch mit rauen Produktionsumgebungen zu-
rechtkommt und lange Standzeiten erreicht. Die in den Linear-
fihrungen verwendeten Wagen sind standardmaRig mit effizien-
ten und wirksamen Abstreifern ausgestattet.

Kurze Alternative zur Pneumatik

Mit den Linearmotorachsen bietet der Hersteller eine weitere
hochdynamische Alternative zu pneumatisch betriebenen Line-
arachsen. Auflerdem gilt: So wie die Achsen mit ihren konven-
tionellen tubularen Servoantrieben (Spitzenkrafte: 67N, 255N,
585N), verfligen auch die Short-Motoreinheiten tUber hochwer-
tige Linearfihrungen mit Kugelumlaufwagen. Die Kugelketten
im Kugelumlauf sind fiir groRe Spitzengeschwindigkeiten, hohe
Beschleunigungen, einen niedrigen Gerauschpegel und eine
lange Lebensdauer ausgelegt. Darliber hinaus ist trotz kleinem
Einbauquerschnitt und geringer bewegter Masse eine hohe
Verdrehsteifigkeit gewahrleistet. |
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