Zum neuen, miniaturisierten Linearmotor-Module und -Achsen-Programm von Jung Antriebstechnik und Automation gehért das Quicklab-Linearmotor-

modul QMO2. Es entfaltet eine Spitzenkraft von maximal 27 N.

Miniaturisierte Linearmotor-Module

Miniaturisierte Linearmotor-Module und -Achsen ermdglichen kleine Bewegungsautomationen
und sind die Krisenreaktion auf die Forderung nach mehr Automation im Pharmabereich.

Quicklab besteht aus miniaturisierten Linear-
motor-Modulen und -Achsen, mit denen sich
einfach Ein- und Mehrachsensysteme fiir Bewe-
gungsautomationen unter IP20-Umgebungsbe-
dingungen realisieren lassen. Damit hat Jung
Antriebstechnik und Automatisierung auf die
aktuelle Krise reagiert, die den Druck zu weite-
ren Automatisierungen in Labor- und Medizin-
technik, Pharmaindustrie, Optik und Analyse-
und Priiftechnik erhdht hat. Das Unternchmen
hat einen neuen Mechatronik-Baukasten fiir
die Automation entwickelt, der beispiclsweise
exakt abgestimmt ist auf die Anforderungen der
Laborautomation.

Modulen- und Achsen aus dem Baukasten
Bei der Entwicklung ihres neuen Mechatro-

>0

DIE POSITIONIER-
WIEDERHOLGE-
NAUIGKEIT betragt
+/- 50 pm.

nik-Baukastens Quicklab liefien sich die Inge-
nieure von Jung Antriebstechnik u. Automa-
tion von aktuellen Anfragen aus der Pharma-,
Analyse- und Medizinal- und Optikbranche
leiten. So entstanden in nur wenigen Wochen
die miniaturisierten Linearmotor-Module QMoz
und die schlanken Linearmotor-Achsen QAo1,
mit denen sich dynamische und prizise, aber
auch sehr ,gefiihlvoll“ agierende Kurzhub-An-
wendungen in der Labor-, in der Analysetechnik
und in Testsystemen gestalten lassen.

Die neuen Linearmotor-Module und -Achsen
arbeiten mit miniaturisierten tubularen linearen
Servoantrieben der Faulhaber Produktreihe
Quickshaft und haben eine Spitzenkraft von

28 N. Das Systemhaus Jung Antriebstechnik u,
Automation kombiniert diese Linearmotoren-
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Antriebs- und Steuerungstechnik

Firmenphilosophie

JAZ GmbH sieht sich als kompetenter Technologiepartner fiir Kunden aus dem Maschinenbau und der produzierenden Industrie. Die
Umsetzung von Kundenwiinschen und Kundenanspriichen mit modernster Antriebstechnologie steht bei uns im Vordergrund. Fiir den
Maschinen- und Anlagenbau und fiir die verarbeitende Industrie werden kundenspezifische Komplettldsungen mit Linearmotor-Syste-
men angeboten. Diese nehmen technologisch eine absolute Spitzenposition ein.

Der Schwerpunkt liegt bei der Lésung von hochst dynamischen Anwendungen, die auch betreff ihrer Positioniergenauigkeit keine
Wiinsche offen lassen. Die Losungen sind technisch hoch innovativ. Hierdurch wird die weltweite Wettbewerbsfahigkeit der Kund-
schaft gestdrkt und gesichert.

Germany | USA | Mexico | China | South Korea | Japan
technik bereits seit fast zehn Jahren

mit den Positioniercontrollern der
Linmot-Baureihe C1100 und Ci1200 und
verfiigt somit iiber ein hochdynamisches
und universell einsetzbares Antrieb-
spaket. ,Den Anlagenbauern fiir die
Laborautomation bieten wir damit eine
iiberaus flexibel einsetzbare Komplett-
l6sung, mit der sich rasch und unkom-
pliziert mehrachsige Pick & Place- und
einachsige Férder- und Priifsysteme fiir
die Ver- und Bearbeitung und Priifung
von sensiblen Produkten verwirklichen
lassen®, sagt Firmenchef Wilhelm Jung.

Schlepptauglicher steckbarer
Direktabgang

Abgesehen von ihrer schlanken Bau- : j Modulares

weise und ihrer verdrehsteifen Kon- Baukastensystem
struktion zeichnen sich die neuen Gear Technology. Worldwide. - Planetengetriebe aus
Quicklab-Module von Jung durch einige Metall und Kunststoff

¥nn](1).vat;)ve Medrkmzle aus. Zt:l .enl:'ahn(;n - @ 22 bis 120 mm
ist hier besonders der neue direkte, .a er im Leistungsbereich
auch steckbare Kabelabgang der Quicks- von 0,2 bis 300 Nm

haft-Motoren auf schlepptaugliche und
bis zu 30 Meter lange Anschlusskabel. P I a n eta ry G e a rS A
Designed to your needs.

- individuell konfigurierbar

Er vereinfacht die Installation durch die
Einkabeltechnologie und die beidsei-
tige Vorkonfektionierung. Wie bei Jung
tiblich erreichen die Module und Achsen
bemerkenswerte Dynamikdaten.

Dies ist auf die Verwendung von Prizi- E E
sionsfiihrungen mit zwei Kugelumlauf-
wagen zuriickzufiihren. Es ergeben sich E
hierdurch trotz federleichter Konst-

ruktion und geringer bewegter Massen . o

eine hohe Steifigkeit und eine Positi- p [ g Am Sg ear.com I M s * G EA R
onierwiederholgenauigkeit von +/- 50
pm. Als kinematische Grenzdaten sind
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Antriebs- und Steuerungstechnik

Masseoptimiertes Design

Der neue Quicklab-Baukasten mit den
miniaturisierten Linearmotor-Modulen und
-Achsen fiir die Laborautomation ist Teil
des mechatronischen Gesamtprogramms
von Jung Antriebstechnik u. Automa-

tion (JA2). Es enthdlt aktuell eine grofle
Auswahl linearmotorischer und rotativer
Servoaktoren zur brancheniibergreifenden
Realisierung effizienter Einachs-, Pick &
Place- und Portallsungen fiir die Hand-
habungs- und Montagetechnik. Dabei

sind alle Baugruppen von Jung masseop-
timierte Losungen, die durch kompaktes
Design, exzellente Dynamikwerte und lange
Lebensdauer Giberzeugen. Das gilt sowohl
fiir die Linearmotor-Module und -Achsen
der Baureihen Quicklab, High Dynamic,
Quick Dynamic und Four Dynamic als

auch fiir die schlanken servoelektrischen
Schwenk-Drehmodule der Baureihe Fortor-
que und die Hub-Drehmodule der Lintor-
que-Serie. Unmittelbar in Anwendungen
sicht- und messbar wird die hohe Dynamik
der Jung‘'schen Komponenten in den nach
Kundenwunsch konfektionierten System|&-
sungen - also etwa den schnellen X-Z-Hand-
lingsystemen, den parallelkinematischen
Parapickernoder den superdynamischen
Roboterlésungen. Passend zu alledem
bietet das Unternehmen seit kurzem die
platzsparenden Motion Control Sets der
Posipac-Linie an. Die aus verschiedenen
Linmot-Controllern und ultrakompakten
Netzteilen bestehenden Paketlésungen
senken den Installations- und Verdrahtungs-
aufwand fiir Steuereinheiten erheblich.

Verfahrgeschwindigkeiten von bis zu 3 m/s und
Beschleunigungen von bis zu 100 m/s* lastab-
hingig moglich. Wihrend das Linearmotormo-
dul QMoz eine Ideallésung fiir Anwendungen
mit kurzen Hiiben bis 120 mm darstellt, kann
die Linearmotorachse QAo1 Hiibe bis 220 mm
verfahren.

Optimales Konstruktionsprinzip
Hinsichtlich ihres Konstruktionsprinzips stellt

,Mit Quick-
lab bieten wir
den Anlagen-
bauern der
Laborautoma-
tion eine fle-
xibel nutzbare
Komplettlod-
sung.

Wilhelm Jung,
Firmenchef der Jung
Antriebstechnik und
Automation

die QAo1 eine optimale Grundachse fiir Pick
& Place-Systeme dar. Jung Antriebstechnik
u. Automation hat alle Komponenten seines
Quicklab-Baukastens fiir den Einsatz unter
den Bedingungen der Schutzart IP20 ausge-
legt; dies ist typisch und ausreichend fiir tro-
cken laufende Anwendungen in der Pharma-
und Laborbranche.

Viel Freiraum im Baukasten

Basierend auf seinem breit geficherten
Linearmotorsystem bietet das Unternehmen
auflerdem hochinteressante Zubehorelemente,
die den Konstrukteuren viel Freiraum bei der
Gestaltung intelligenter Automationslésungen
lassen.

Dazu gehort beispielsweise die magnetische
Parkbremse Magstop zum stromlosen Fest-
stellen der Module in einer Parkposition, die
magnetische Konstantkraft-Feder Magspring,
mit der sich Massen im Schwebezustand hal-
ten lassen und ein Adapterplatten-Set fiir die
zweiachsige Kombination zu Pick & Place-L&-
sungen.

Inkrementeller Positionssensor
Weiterhin wird zur Steigerung der Positio-
niergenauigkeit ein externer inkrementell
arbeitender Positionssensor angeboten. ,,Bei
der Konstruktion all unserer Produkte folgen
wir konsequent unserem Leitmotiv ,Die Masse
macht den Takt“ und setzen auf kleinste
bewegte Massen, gréftmogliche Steifigkeit
und Modularitit - das gilt auch fiir die Quick-
lab-Optionen und deren Kombination®, betont
Wilhelm Jung.

Nachfragedruck durch Corona

Unter dem Druck der Coronakrise entstehen
in der Pharma- und Laborindustrie derzeit
eine Vielzahl neuer Analyse- und Priifeinrich-
tungen sowie Produktionslinien, Abfiill- und
Verpackungsanlagen. Deren Leistungsfihigkeit
und Kostenorientierung steht und fillt mit
dem Grad der Automatisierung.

Ein fiir die Laborautomation mafigeschneider-
ter Mechatronik-Baukasten wie der Quick-
labkommt da wie gerufen. Wilhelm Jung kann
das nur bestdtigen: ,Unsere neuen Linear-
motor-Module und Linearmotor-Achsen sind
bereits bei mehreren Herstellern und Zulie-
ferer von Analysezubehor im Einsatz und die
aktuelle Nachfrage ist enorm.

Web-Wegweiser:
www.ja2-gmbh.de
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Jung Antriebstechnik u. Automation bietet die Quicklab-Linearmotorachsen
QAOD1 mit oder ohne Schleppkabel an. Sie erreichen Spitzenkrifte von bis zu
27 N.

Foto: Jung Antriebstechnik und Automation

Beispielhafte Quicklab-Kombination von QAQ1 und QMO02 zu einer Pick &
Place-Einheit mit einem Magspring-Anbau zur Gewichtskraftkompensation.

Foto: Jung Antriebstechnik und Autemation

Firmenchef Wilhelm Jung hat mit neuen Linearmotor-Modulen und- Achsen
fiir kleine Bewegungsautomationen auf die aktuellen Bedarfe von Labor-
und Medizintechnik, Pharmaindustrie, Optik und Analyse- und Priiftechnik
reagiert.
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