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Mit den neuen
Einheiten ist die
Steuerungstechnik
deutlich schneller
installiert.
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Anschlussfertige Motion Control Pakete

Schneller zum Ziel

Die neuen Posipac-Positioniercontroller-Komplettsets von Jung Antriebstechnik u.
Automation (JA2) beschleunigen und vereinfachen die Realisierung ein- und
mehrachsiger Montage- und Handhabungssysteme: Die Paketlosungen senken den
Installations- und Verdrahtungsaufwand flr Motion Control Systeme.

e komplexer ein mehrachsiges Montage-, Handha-
bungs- oder Positioniersystem angelegt ist, desto
zeit- und kostenintensiver gestaltet sich meist die
nstallation der Steuerungstechnik. Die einsatzfertigen
Positioniercontroller-Sets der neuen Produktgruppe Po-
sipac von JA2 sollen diesen Verdrahtungsaufwand er-
heblich reduzieren und neue Freirdume bei der Gestal-
tung der Innenarchitekturen von Schaltschrinken schaf-
fen. Anstatt alle Controller und Stromversorgungen
einzeln zu montieren und miteinander zu verbinden,
ordern Anwender bei dem Wettenberger Unternehmen
einfach ein einbaufertiges und bedarfsgerecht konfigu-
riertes Komplettpaket aus Linmot-Controllern und
Netzteilen.

Der Hersteller verwendet fiir diese Einheiten beson-
ders schlanke Netzteile und gruppiert saimtliche Kompo-
nenten fertig verdrahtet auf einer Schaltschrank-kompa-
tiblen Alumontageplatte mit einem universellen Bohr-
bild - inklusive Zwischenkreiskondensator fiir Last- und
Riickspeisespitzen. Die Controller und die Netzteile sind
UL-zertifiziert. Letzte verfiigen tiber einen Temperatur-,
Uberlast-, Kurzschluss- und Uberspannungsschutz. Alle
Komplettsets haben daher die gleichen Abmessungen
von 135 x 280 x 120 Millimeter (B x H x T)

Acht Controller-Pakete

An den Start geht die neue Linie mit acht unterschied-
lich bestiickten Paket-Losungen fiir Ein-, Zwei- und
Drei-Achs-Anwendungen. Um den Anwendern die Aus-
wahl zu erleichtern, wurden zudem zwei Leistungskate-
gorien angelegt: Fiir bis zu dreiachsige Industrie- Appli-
kationen mit mittlerer Dynamik geeignet sind die Ein-
heiten der Kategorie Value, die tiber 48-VDC Leistungs-
versorgungen verfiigen und 320 Watt Antriebsleistung
bereitstellen.

Fiir Anwendungen mit bis zu zwei Achsen und hohe-
ren Anforderungen an die Dynamik sind die Einheiten
der Kategorie Perform ausgelegt. Sie haben 72-VDC-
Netzteile und liefern 640 Watt Antriebspower. Zusétz-
lich zu den 48- und 72-VDC-Leistungsversorgungen fiir
die Antriebstechnik konnen verschiedene Varianten
auch mit 24-VDC-Netzteilen fir 150 Watt Antriebsleis-
tung ausgestattet werden. Hiermit lassen sich sowohl die
Logik der Controller als auch weitere externe Verbrau-
cher versorgen. Alle Varianten werden mit Positionier-
controllern der Linmot-Serien C11XX und C12XX be-
stiickt. Optional bietet das Unternehmen auch die Mog-
lichkeit der Bestiickung mit den &lteren Linmot-Cont-
rollern der Baureihe B1100.



Dieses Positioniercontrolket ist eine

PC-05-Konfiguration mit einem Netzteil

(links) und drei Controllern zur Ansteuerung

von drei Achsen. Bild: JA2

So werden die Sets eingesetzt

Der Hersteller hat die Controller-Pakete seiner
neuen Linie grundsitzlich so konzipiert, dass
sie ein grof3es Feld industrieller Anwendungen
abdecken. So lassen sich damit die Aktuatoren
der Serien Highdynamic, Quickdynamic und
Fortorque beliebig kombinieren.

Je nachdem, mit welchen Controllern und
Netzteilen die Komplettsysteme bestiickt sind,
eignen sie sich fiir Point-to-Point-Automatio-
nen - also beispielsweise Bestiickungs- oder
Beladesysteme — oder komplexe Sortier- oder
Verteil-Applikationen mit Multifunktionalitit
und mehrdimensionaler Bahnkurven-Steue-
rung. STO-Funktionalitit ist in allen Féllen
gegeben. Mit Blick auf die smarten Netzteile
gilt: Alle der neuen Positioniersysteme sind
unter den Bedingungen der Functional Extra
Low Voltage (FELV < 75 VDC) im Industrie-
bereich gemafl DIN VDE 0100-410 einsetz-
bar; eine Verwendung in medizintechnischen
Anwendungen ist nicht vorgesehen.

Schwerpunkt auf Dynamik

Das Unternehmen Jung Antriebstechnik u.
Automation (JA2) hat seinen Firmensitz in
Wettenberg bei GielSen. Die Firma wurde
1989 von dem Physiker Wilhelm Jung ge-
grindet, der das Unternehmen als ge-
schaftsflihrender Gesellschafter bis heute
leitet. Seit der Griindung beschaftigt es
sich mit dynamischer, elektrischer Servo-
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Die neuen Einheiten lassen sich mit den
Aktuatoren der Serien Quickdynamic

(ganz links), Highdynamic und Fortorque
(Bildmitte) kombinieren. Bild: JA2

Hersteller und Entwickler automatisierter
Montage- und Handhabungssysteme erhalten
die neuen Einheiten nicht nur als anschluss-
fertige Solo-Losung fir den Einbau in ihre
Schaltschrianke, sondern sie konnen sich bei
dem Anbieter auch mit zahlreichen, dazu pas-
senden, lineartechnischen und rotativen Ak-
toren zur Konfiguration hochdynamischer
Kinematiken ausstatten. Dabei steht ihnen ei-
ne Auswahl von Linearmotor-Modulen und
-Achsen sowie Schwenk-Dreh-Modulen zur
Verfiigung, auflerdem das mechatronische
Knowhow des Unternehmens zu Pick-and-
Place-Systemen und Portallosungen. dom
Julius Moselweifs,
freier Fachjournalist

Die Posipac-Positioniercontroller-Sets sind aus ver-
schiedenen Controllern und kompakten Netzteilen
zusammengestellt. Sie lassen sich als anschlussfer-
tige Einheiten direkt in Schaltschriinke einbauen.

und Positioniertechnik und deren Anwen-
dung. Aktuell bietet das Unternehmen ein
grolRes Sortiment linearer Direktantriebe
(zehn Newton bis 6.750 Newton Spitzen-
kraft) und der dazu passenden Mechanik-
und Steuerungskomponenten an. Applika-
tionsschwerpunkte sind Bewegungsauto-
mationen mit hoher Dynamik.
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