ANTRIEBSTECHNIK

Superschlanke Schwenker

Elektromechanisch angetriebene Schwenk-Drehmodule fiir ausladende Massen

Drehen, Schwenken, Rollen, Wickeln und Schrauben — wer eine
hocheffiziente und platzsparende Losung zur Automatisierung dieser
fiir die moderne Montage- und Handhabungstechnik typischen
Bewegungsabldufe sucht und dabei auf den Einsatz von Druckluft
verzichten will, findet mit den im Folgenden vorgestellten Schwenk-

Drehmodule eine interessante Losung.

tir das hochdynamische winkelgenaue
Verdrehen ausladender Werkstiicke
und aufiermittig angeordneter Greifer so-
wie fiir den Einsatz in der Schraub- und
Wickeltechnik hat der Kinematik-Spezia-
list Jung (JA2) neue Schwenk-Drehmodule

Auch wenn aufgrund ungiinstiger und
enger Einbau-Situationen der Schwenk-
Drehmodule ein konstruktives Problem be-
steht, erweisen sich die neuen For Torque
FT01 gegeniiber konventionellen Lésungen
als iiberlegen. Ein solcher Anwendungsfall

Informationen iiber das abtriebsseitige Drehmoment kénnen
kostengiinstig iiber den Motorstrom abgerufen werden

entwickelt. Die servoelektrisch angetrie-
benen Endlosdrehachsen der Produktlinie
For Torque FTO1 bauen extrem schlank
und leicht. Durch die Kombination mit
den bewihrten High Dynamic Linearmo-
tor-Modulen des Unternehmens lassen
sich damit auch leistungsfihige Hub-
Dreh-Losungen fiir die Montage- und Fer-
tigungsautomatisierung realisieren.
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wiire etwa das Zuschrauben von kleinen
Kosmetik- oder Pharmabehiltern auf engstemn
Raum in vollautomatisierten Verschlief3-
und Verpackungslinien.

Hersteller Jung hat seine For Torque
FT01-Module mit einem hoch drehenden,
biirstenlosen AC-Servomotor und einem
spielarmen, hochuntersetzten Kompaktge-
triebe ausgestattet. Mit diesem klassischen

Antriebskonzept lassen sich rotative Bewe-
gungen - gerade von Lasten mit grofien
Fremdtrigheitsmomenten - hochdyna-
misch realisieren. Und dank des hohen
Wirkungsgrads des Getriebes lassen sich
iiber den Motorstrom genaue Informatio-
nen iiber das abtriebsseitige Drehmoment
gewinnen.

Alle Schwenk-Drehmodule verfiigen
zudem iiber eine iiberaus grofiziigig
dimensionierte, spielfreie Abtriebslage-
rung. So kénnen am Abtriebsteller der Ein-
heiten trotz ihres sehr geringen Gesamt-
durchmessers grofie Lastkriifte und Last-
momente aus allen Achsrichtungen aufge-
nommen werden.

Aktuell gibt es die Schwenk-Drehmodule
in drei Baugréfien. Sie haben Durchmesser
von gerade mal 25, 35 und 45 mm, und
decken Drehzahlbereiche von 150 bis
400 min'' ab. Die Spitzendrehmomente lie-
gen bei 0,7 bis 4,0 Nm und die Winkelauf-
16sung ist kleiner 20 Winkelminuten. In der
Praxis bedeutet das beispielsweise: Eine
Schwenkbewegung von 180 Grad ist nach
nur 100 ms abgeschlossen.

Im Rahmen seines Baukastensystems
bietet Jung rund um seine neuen For Torque
FT01 Module viel Zubehor und eine Reihe
von Optionen an, mit denen sich die Ein-
heiten optimal auf Einsatzgebiet und kun-
densperzifische Umgebungen abstimmen
lassen. Besonders interessant ist dabei die
Maglichkeit, die schlanken Endlosdreher
durch mechanische Adapter an die High
Dynamic Linearmotor-Module von Jung
anzudocken. Dank des Baukastenprinzips
kann sich der Anwender also mit Kompo-
nenten aus einer Hand kompakte Hub-
Dreh- oder Hub-Schwenk-Module mit
hoher Dynamik zusammenstellen.

Angeschlossen und gesteuert werden die
For Torque FTO01 {iber Einkabeltechnik mit
einem Positioniercontroller. Dabei lisst
Hersteller Jung dem Anwender bei der Wahl
des Controllers freie Hand, weil die in den
Schwenk-Drehmodulen eingesetzte Motor-
technologie von Controllern verschiedener
Anbieter unterstiitzt wird. In seinem
Baukasten-Programm bietet Jung aber auch
- passend zu den Linearmotor-Modulen -
fertig parametrierte Positioniercontroller fiir
alle wichtigen Feldbus-Systeme sowie Ver-
sorgungseinheiten mit Beispielschalt-
plinen an. Fiir sichere Maschinensteuerun-
gen sind fast alle Controller zudem mit einer
Safe Torque Off-Funktion (STO) zu haben.
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